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Cilem prace je studium chovani robota z pohledu optimalizace spotifeby energie. Tento pohled
pfimo souvisi s primyslovym designem, napfiklad souté Arting viz http://arting.flid.pl/.
Jeden z cill soutéze Arting je definovan nasledovné:

~Predmétem soutéZze jsou projekty z oblasti priimyslového designu navrhujici fe$eni na
zlepSeni fungovani ¢loveka a jeho okoli v souladu s principy vyvazeného rozvoje a Setfeni
energie.”

Prace se sklada z osmi kapitol: Uvod, Reserse, Typy primyslovych roboti, Analyza, Syntéza,
Realizace, Zavér a Seznam pouzité literatury.

V tvodnich kapitolach je formulovan problém, ktery bude feSen. Formulace problému
vychézi z pomémé podrobného popisu soucasného stavu, ktery vychazi z literarnich zdrojt
uvedenych v seznamu literatury. V Givodnich &astech prace jsou také uvedeny navaznosti na
Priimysl 4.0 a jeho esterickou &ast.

Hlavni myslenka prace vychazi z bio-inspirovaného pohledu na popis chovani robota. Bio-
inspirované chovani je implicitné optimalizované chovani a tim je pfimo naplnén cil prace.

Za nejzajimavéjsi ¢ast povaZzuji navazani vy$e uvedenych idei na prace Andrew Adamatzky
Physarum Machines. Physarum Machines je programovatelny amorfni biologicky po¢itag.
Tento stroj je realizovan jako amorfni hmota se sitémi protoplazmatickych Zil, jenz jsou
fizeny prostorovymi konfiguracemi pfechodil, které se vzajemné pfitahuji a odpuzuji.
Ptirozenym cilem tohoto stroje je optimalizace (ispora) energie.

V zavéru préce jsou diskutované principy vizualizovany pomoci jazyka Python a simulovany
v prostfedi Houdini.

Prace je napsana srozumitelné, pouzita literatura odpovida potfebam prace. Domnivam se, Ze
mySlenky prezentované v praci mohou slouzit jako zaklad rozsahlejsi realizace vhodné pro
soutéz Arting.
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