DESKRIPTIVNI GEOMETRIE - PRIKLADY NA PROCVICENI

(Rez rotagni plochy rovinou)

Formét vykresu A4 na vysku.
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MP: O=[10, 13]

Sestrojte prumgty protahlého rota¢niho elipsoidu sosou rotace o ~ p, stiedem
S=][0,5, 6] avelikosti poloos a=6, b=4.

Sestrojte fez plochy rovinou r = (7, 8, 6), body fezu na obrysech, stanovte viditelnost.
Dale sestrojte stopy tecné roviny plochy v bodé T=[1, ?, 2.5], yr<ys.

MP: O=[13, 14]

Sestrojte prameéty rota¢niho paraboloidu s osou rotace o » p, vrcholem V = [0, 5, 10]
abodem M =[5, 5, 0] hlavniho meridianu. Uvazuijte ¢ast plochy nad p .

Sestrojte ez plochy rovinou r = (12, 11, 8), body fezu na obrysech; stanovte
viditelnost. Dale uréete tecnou rovinu plochy v bodé T=[1, 2 3], yr<Vyv.

MP: O=[10.5, 12]

Rota¢ni jednodilny hyperboloid je uréen hlavnim meridianem: bod S= [0, 5, 5.5] je
stied, vedigisi osa o ~ p (ST 0) je zaroven osou rotace, velikost hlavni poloosy
a = 2, asymptota svira s hlavni osou hel 60° . Plochu omezte rovinami paa , a|p ,

z, =11.

Sestrojte ez plochy rovinou r = (-8, 9, 17), body fezu na obrysech; stanovte
viditelnost.

MP: O=[11, 18]
Polomeridian anuloidu je kruznicek = (S r = 25) vrovinga, a|n, S=16,9, 2.5].
Osarotace o~ p prochazi bodem Q =[0, 9, 0].

Sestrojte ez anuloidu te¢nou rovinou v bodé M = [-3, 6, 7], zy > zs , body fezu na
obrysech; stanovte viditelnost.

MP: O=[11, 18]
Polomeridian anuloidu je kruznice k = (S r = 3) vroving a , a|jn, S=[-45,8, 3.

Osarotace o~ p prochazi bodem Q =0, 8, 0].
Sestrojte ez anuloidu rovinou r = (10, 12.5, 8), body fezu na obrysech; stanovte
viditelnost.

KP: O=[4,15]], w =120°, q=2/3

Zobrazte rotac¢ni kuzel spodstavou o stiedu S= [8, 8, 0] apolomérur =7v p, bod
V=8, 8, 13] je vrchal. Pfimkou p= RQ (R=[1, 0, 0], Q=[8, 9.5, 0]) ved'terovinur
tak, aby fezem prisusné kuzelové plochy byla parabola. Zobrazte ez kuzele rovinou
r (obé feSeni), sestrojte body fezu na obryse, stanovte viditel nost.



7) KP: O=J10,14]], w =135°, q=4/5
Rota¢ni plocha je uréena osou rotace 0 = z a polomerididnem vroving nm =(y, 2).
Polomeridian je ¢ast paraboly mezi vrcholem V =[0, 6, 0] abodem P =[O0, 1, 5],
osa paraboly je rovnobézna s osou z
Urcetetecnou rovinu v bodé T =[1.5,-2, 7, sestrojte|gji stopy.

8) MP: O =16, 14.5]
Rotacni dvoudilny hyperboloid je uréen hlavnim merididnem: bod S = [0, 6, 7] je
stied, bod W= [5.5, 6, 0] je bodem asymptoty hlavniho meridianu, hlavni osa o
~p (ST 0) je zérovei osou rotace, velikost hlavni poloosy a=2.5. Plochu omezte
rovinamip aa,a|p, z =14.
Urcete rovinu r tak, aby obsahovala piimku g = AB (A = [-9, 10.5, 25],
B =[-3, 9.5, 9]) atezem hyperboloidu touto rovinou byla parabola (ze dvou moznych
rovin vyberte tu, kterd protind osu x v bodé smensi x-ovou souradnici). Rez plochy
zobrazte, sestrojte body fezu na obrysech, stanovte viditelnost (véetné viditelnosti
primky @).

9) Vojenska perspektiva: O =[10, 12], z= 0OZ, Z=[10, 20], w = (B(y, 2)) =150°
Je dana rotacni plocha (anuloid), osa rotace 0 = z polomeridian je kruznice
kosttedu S=16, 0, 7] apoloméru r =3 vn =(X,2).
Urcete tecnou rovinu t vbodé plochy T =0, 3, 7] a sestrojte fez plochy touto
rovinou (tzv. Bernoulliho lemniskéta). Dale sestrojte te¢nu kiivky fezu v bodé
M=[3,3,7 (zuv < z), t. sestrojte prasecnici tecné roviny plochy vbodé M
aroviny t .

Format vykresu A4 na Sitku

100 KP: O=[8,10]], w =225°, q=1, PODHLED!

Je ddnarotasni plocha, osarotace 0: 0| x, QT o, Q=[0, 7, 0], polomeridian je
¢tvrtkruznice kK v p =(x,y),S=17, 16, 0] jestied, body A=[0, 16,0],B=[7,9, 0]
jsou krajni body.

Urcetetecnourovinu t v bodé plochy T =[2,9, 7, zr <0. Sestrojte stopy roviny
t azobrazte ez plochy touto rovinou.




